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Deckenstativ zur Aufnahme einer medizintechnischen Strahlen- 
quelle 

Die Erfindung betrifft ein Deckenstativ zur Aufnahme einer 
5 medizintechnischen Strahlenquelle. 

Ein derartiges Deckenstativ ist beispielsweise aus der US 
3,175,085 bekannt. 

10 Zum Ausgleich des Gewichts einer am freien Ende des Teleskops 
^ bzw. Teleskoparms angebrachten Strahlenquelle ist xlbliGher" 
B weise ein Seil durch den Teleskoparm gefiihrt, das mit einer 

Einrichtung zur Kompensation des Gewichts verbunden ist. Eine 
solche Einrichtung kann beispielsweise eine elektromotorisch 
15 angetriebene Seilwinde umfassen. Damit lasst sich die Strah- 
lenquelle allerdings nicht mit der Dynamik eines manuell ver- 
stellbaren Deckenstativs bewegen. 

Zur Kompensation des Gewichts sind ferner Einrichtungen be- 
20 kannt, die eine Gasdruck- oder Torsionsf eder umfassen. Solche 
Einrichtungen haben den Nachteil, dass die Gewichtskompensa- 
tion nicht uber die gesamte Auszugslange des Teleskoparms 

»konstant ist. Torsionsf edern haben den weiteren wesentlichen 
Nachteil einer relativ geringen Lebensdauer. 

Des Weiteren ist es bekannt, zur Gewichtskompensation eine 
Zugfeder zu verwenden und das Seil uber die Spiral winde zu 
fuhren. Damit kann zwar Qber einen weiten Abschnitt der Aus- 
zugslange des Teleskoparms annahemd eine konstante Kompensa- 
30 tion des Gewichts erreicht werden. Ein Deckenstativ unter 

Veinvendung von Zugf edern kann aber nicht kompakt ausgestaltet 
werden, Aufierdem m^issen zusatzliche sicherheitstechnische 
Einrichtungen fiir den Pall eines eventuellen Bruchs der Zug- 
f edern vorgesehen werden • 
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Aufgabe der Erfindung ist es, ein Deckenstativ zur Aufnahme 
emer medizintechnischen Strahlenquelle anzugeben, das mog- 
Ixchat einfach aufgebaut, langlabig und in einem weiten Be- 
rexch auf das jeweilige Gewicht der Strahlenquelle einstell- 
iDar xst. 

Diese Aufgabe wlrd durch die Merkmale des Anspruchs 1 gelSst 
Z„ec^.Sige Auegestaatungen e.geben sich .us L ^.r^tl 
der Anspruche 2 bis 14. 

eInLII:!: f ■^^^■^""•'-3 DeOcenst.tiv .ur. Aufnahme 

e.ner «ed.zxntecta.sche„ Strahlenquelle vorge.ehen. mit eine« 
nehreren inelnander fahrbaren Hpl.en gebtldeten Tele.,cop, 

txon des Oewxchts elner am freien Ende des Teleskops anzu- 
bringenden Strahlenquelle ve'rbunden let, «obel die Einrich- 
tung zur Konpensation umfasst: 

eine Seiltroramel zum Auf- und ABroUen. des. ersten Sells, 

4 

elne fest mit der Selltrommel verbundene Spiralwinde, 

wobei die spiralwinde Ober das erste Sell oder mittels eines 
zve.ten Sells mit einem gegen die Kraft einer DrucMeder ver- 
sohrebbaren Gleitelement verbunden 1st, und 

wobei ein Radius der Spiralwinde mit zunehmender Druokfcraft 

des ^rl^\t^''"^"- '° ^^^^ °^"i*' kompensieren- 

des Moment unabhanglg von der Jeweillgen LSnge des Telesfcops 
im Mesentlichen gleich bleibt. 

Erfind!^"',:''": ^"-"-hang mit der vorliegenden 

Erfindung allgemein im slnne eines aufwiokelbaren verbln- 
dungsmittels zu verstehen. Insoweit fallen unter den Begriff 
-sen. auch vsrbindungsmlttel- „le z. B. eine Kette, ein Me 
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tall- Oder Gewebeband, ein Kunststof friemen, ein Kunststoff- 
seil und dgl.. Die "Seil.tronunel" sowie die "Spiralwinde" sind 
an xhrem AuSenumfang jeweils so gestaltet, dass damit das je- 
wexls verwendete -Seil" aufgewickelt werden kann. 

Das vorgeschlagene Deckenstativ ist einfach aufgebaut. Die 
vorgeschlagene Verwendung einer Druckfeder tragt zu einer we- 
sentlich verbesserten Haltbarkeit und Betriebssicherheit bei. 
AuSerdem wxrd damit eine Einstellung des .u kompensierenden 
Gewichts m einem weiten Bereich ermoglicht. 

Das freie Ende des Teleskops kann uber die Seiltrommel und 
eane relativ zur Seiltrommel drehbare Spiralwinde allein uber 
das erste Seil mit dem Gleitelement zur Kompensation verbun- 
aen sem. 

Vorzugsweise ist die Spiralwinde aber fest an der Seiltrommel 
angebracht, d.h. sie ist gegeniiber der Seiltrommel • nicht ver- 
drehbar. In diesem Pall .ist die Spiralwinde mittels des zwei- 
ten Sexls mit dem Gleitelement verbunden. Diese Losung lasst 
sach einfach realisieren. Sie ist kostengiinstig. 

Nach einer vorteilhaften Ausgestaltung ist die Abnahme des 
Radius nicht linear, sie kann ahnlich einer Hyperbel verlau- 
fen. Damxt kann iiber den gesamten Auszugsbereich des Teles- 
koparms eine im Wesentlichen gleich bleibende Kompensation 
des Gewichts der Strahlenquelle erreicht werden. ZweckmaEi- 
gerweise ist die Spiralwinde in Form einer hyperbolischen 
spiralwinde ausgebildet. Mit einer hyperbolischen Ausbildung 
der Spiralwinde wird in der Praxis eine gleich bleibende Ge- 
wichtskompensation erreicht . 

Nach einer weiteren Ausgestaltung sind zwei Druckfedern vor- 
gesehen, die auf parallel zueinander verlaufenden Fuhrungs- 
rohren angeordnet sind. Die vorgeschlagene Anordnung der 
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Druckfedem au£ Piihrungsrohren trtgt zu einer verbesserten 
Kn^cksicherhelt bei. Selbst bei elnem Bruch einer der Druck- 
fedem kommt es nicht zu einem pldtzlichen absaoken' der 
StrahlenqueUe und darait. zu elner GefShrdung von Personen. 

leroiickfr''" °leitelea«„t ei„ gegen die Kraft 

der Druckfedem au£ dan Piihrungsrohren verechlebbares Quer- 
haupt. Das zweite Seil ist zweckm&Sigerweise um eine a™ Quer- 
haupt angrtrachte RoUe gefflhrt, mit selnem einen Ende an ei- 
^ZJ2 aufnetoenden Rah^en und an seine™ anderen 

^e am aufieren Radius der Spiralwinde befestigt. Das eine 
Ende des zweiten Seils kann auch an einer AuEenwand des Te- 
lesk^anns angebracht sein. Die von den Druckfedem fiber das 

ausgeubte Kbmpensationskraf t wird durch das Vorsehen der als 
hllbieri "^■^•'--l^ H^lle nach deo, Prinzip des Plaschenzugs 

" ^''^'^ Splralwinde zwischen den 

bexden Dmckfedem angebracht ist. Es kann dandt eine beson- 
ders kompakte Bauweise erzielt werden. 

2ur Erh6hung der Betriebssicherheit sind zweckmSEigerwelse 
zwe. erste und z„ei zweite Seiie vorgesehen. Selbst bei einem 

be^:L::«:-''^'^"^ "'^^'^ -^^^ -ckenstativ uneingeschr^: 
Sn'ral^ f -^^herheitstechnischen Erwtgungen kann die 

spxralwxnde des «aiteren .it einer Per™anentmagnetbre™se ver- 
bunden sem, derart, dass bei einem Stromausfall die Spiral- 
winde gebremst wird. Eine solche Bremse wird flblicherweise 
T^^r Verstellen des Deokenstativs gel6st. Eine 

am Deckenstativ aufgenommene Strahlenquelle kann damit zu- 
g^sIcLtt'w^L^e:!"^ versehentXich ausgeXaste VertikaXbewegung 
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Nach einer weiteren Ausgestaltung ist eine Vorrichtung zum 
Exnstellen einer auf das Gleitelement wirkenden Vorspamiung 
der Druckfeder/n vorgesehen. Damit ist es moglich, einen Be- 
reich einzustellen, in dem die Druckfedem eine annShemd li- 
neare Kennlinie aufweisen. Des Weiteren kann eiiie Einrichtung 
zur stufenlosen Einstellung der Federrate vorgesehen sein 
• dxe zweckmaSigerweise als eine die Druckfeder/n gegen das' 
Fiihrungsrohr verspannende Klemimianschette/n ausgebildet ist 
Damit kann ein weiter Gewichtsbereich kompensiert werden. 

Nach einer besonders bevorzugten Ausgestaltung sind an einer 
Innenseite mindestens einer der Holme mehrere axial verlau- 
fende hinterschnittene Nuten vorgesehen, und im Wesentlichen 
stegfortnig ausgebildete Fuhrungsschienen sind mittels einer 
Schraubverbindung mit in den Nuten aufgenommenen Nutensteinen 
befestigt. ZweckmaSigerweise sind an der Innenseite der Holme 
gleichmaSi^ uber deren Umfang drei Nuten vorgesehen. Die vor- 
geschlagene Anbringung der Fuhrungsschienen an der Innenseite 
der Holme erleichtert wesentlich die Montage des.Teles- 
koparms. Die Fuhrungsschienen konnen bei der Montage der Hol- 
me in einem gewissen Bereich radial verschoben und erst dann 
mit den Holmen verspannt werden. 

Nachfolgend wird ein Ausfuhrungsbei spiel der Erf indung anhand 
der Zeichnung n^her erlautert. Es zeigen: 

Pig. 1 eine erste perspektivische Ansicht des Deckensta- 
tivs. 

Fig. 2 eine zweite perspektivische Ansicht des Deckensta- 
tivs nach Pig. i, 

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht der Spiralwinde nach 
Fig. 2, 
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Fig. 4 eine perspektivische Ansicht einer Spiralwinde nach 
Pig. 3 mit elekromotorischem Antrieb, 

Fig. 5 eine aufgebrochene perspektivische Ansicht des Dek- 
kenstativs. 

Pig. 5a eine Detailansicht gemas dem Ausschnitt A in Fig. 5 
iind 

Pig. 6 eine Querschnittsansicht durch den Telfeskoparm. 

In den Fig. 1 und 2" ist perspektivisch ein erf indungsgemalSes 
Deckenstativ gezeigt . An einem rechteckigen Rahtnen 1 ist ein 
etwa senkrecht davon sich erstreckender Teleskoparm 2 ange- 
bracht, der mehrere ineinander fahrbare Holme 3 aufweist. Der 
Rahmen 1 ist mit Laufrollen 4 versehen, mit denen er auf an 
exner Decke eines Raums abgebrachten Schienen . (hier nicht ge- 
zeigt) verfahrbar sein kaiin. Die Holme 3 sind zweckmiJSiger- 
weise aus Aluminiumstrangpressprof ilen. An den einander ge- 
genuberliegenden Langsseiten des Rahmens 1 sind P(ihrungsrohre 
5 angebracht, auf denen jeweils mindestens eine - im vorlie- 
genden Ausfuhrungsbeispiel zwei aneinander . liegende - Druck- 
federn 6 aufgenommen sind. Das eine Ende der Druckfedern 6 
xst gegen eine auf jedem der Puhrungsrohre 5 aufgenommene 
Hulse 7 und das andere.Ende gegen ein gleitbar auf den FGh- 
rungsrohren 5 auf genommenes Querhaupt 8 abgestiitzt. An der 
dem Teleskoparm 2 zugewandten Seite des Querhaupts 8 ist mit- 
txg eine erste als lose Rolle wirkende Umlenkrolle 9 ange- 
bracht. Der Abstand des Querhaupts 8 zur Achse der Seiltrom- 
mel 11 kann mittels einer Stellschraube 9a verandert werden 
Mit der Stellschraube 9a lasst sich also die auf das Quer- 
haupt 8 wirkende Verspannung einstellen. Etwa in der Mitte 
des Rahmens 1 ist ein Quertragelement 10 befestigt, an dem 
drehbar eine Seiltrommel 11 aufgenommen ist. Die Seiltrommel 
11 weist an ihrem Aufienurafang- PGhrungsrillen zur Aufnahme ei- 



422419-Pausch-an-2 



nes ersten Sells 12 auf . Das in Fig. 1 schetnatisch angedeute- 
te erste Sell 12 ist iiber eine zweite feste Umlenkrolle 13 
gefiihrt und mit dem das freie Ende E des Teleskoparms 2 bil- 
denden Holm 3 fest verbunden (hier nicht gezeigt) . An der dem 
Quertragelement 10 abgewandten Seite ist unter Zwischenschal- 
tung einer Distan.scheibe 14 eine hyperbolische Spiralwinde 
15 fest mit der Seiltrommel 11 verbunden. Die Spiralwinde 15 
wexst an ihrem AuSenumfang Fuhrungsrillen zur Aufnahme eines 
zwexten im vorliegenden Ausfiihrungsbei spiel zwei zweiter - 
Sexle 16 auf. Wegen der Definition einer hyperbolischen Spi- 
rals wxrd. beispielhaft verwiesen auf BRONSTEIN-SEMENDJAJEW 
Taschenbuch der Mathematik, 18. Auflage, 1979, Seite 92. 

Die zweiten Seile 16 sind, wie aus Fig. 2 erkennbar ist, mit 
ahrem einen Ende in der N^he des maximalen Radius der Spiral- 
winde 15 und mit ihrem- andeten Ende an der Aufienwand des am 
Rahmen l angebrachten Holms. 3 befestigt (hier nicht gezeigt) 
geffi^rf ■ ^'^^ Bind aufierdem urn die erste Umlenkrolle 9 

Mit der Spiralwinde 15 fest verbunden ist eine Permanent- 
magnetbremse 17, die mittels einer Halterung 18 fest am Rah- 
men 1 angebracht ist. Bine sich von der Permanentmagnetbremse 
17 erstreckende Achse 19 kann optional (siehe Fig. 2 und 4) 
mit emer Riemenscheibe 20 versehen sein, die uber einen 
Keilriemen 21 mit einem Elektromotor. 22 antriebsmSlSig verbun- 
den 1st. 

zur Einstellung der Federrate der Druckfedern 6 sind Klemm- 
elemente 23 vorgesehen, mit denen die Druckfedern 6 gegen die 
Fuhrungsrohre 5 verspannbar sind. Damit kann die Lange der 
Druckfedern 6 stufenlos eingestellt und damit der gewGnschte 
zu kompensierende Gewichtsbereich gewahlt werden. 
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keit halber mat vol! ausgewgenem Teleskoparm 2 und gleich- 
^eitig nioht konprimierten Druokfeden> 6 ge^elgt Der 
fu^txcnelle Zusan™er*a„g der bewegbaren Komponenten des Dek- 
kenstativs Ist darin nicht wledergegeben. 

Die Funktion des Deckeastatlvs lat wie f olgt : 

9ezeir,';:f" TT ' ^"^^^^^^-^^ Strahle„.^ene (hier nicht 
ge^eigt ubt au£ den Teleskoparm 2 eine Gewichtskraft aus 

Z.TT'"'^'" """^ ^"-^^ " ^ -lie -eite 

umlenkrolle 13 auf die Selltrom^el li Obertragen. Auf die 

wirkt ^^'^'^ ^^^^ verbux^dene Spiralwinde 15 

2T n entspreohendes konstantes Drehmo- 

^ent Dxeees konatante Drehmcment „ird durch ei„ auf die s^- 

irirr'L" --S^-ngesetztes Dreb.o.e„t ko^e'' 

siert. Dae entgegengesetzte. Drehmoment wird durch die auf das 
Cuerhaupt e wirkende DruCikraft der Druckfedern 6 erzeugt 
welche durch die zveiten Seile m>ertragen wird. Die 

~:irrd"T.^"^'°" "-""^'^ « ~ende Dru L 
kraft „ird durch e.ne nicht lineare Verklelnerung des Radius 
der^spxralwinda IS so ko^pensiert. dass das entg!ge„gesetzte 
r~sr ~ Teleskop^ar^sT 

im vollsttadig ausgezogenen Zustand des Teleskopanns 2 sind 
eine°T r ' -^o^ert. Das Querhaupt 8 ist u™ 

e.ne^ maxxmalen Betrag in Richtung des Teleskoparn,s 2 ver- 
schoben Die zwelten Seile ^e liegen in diesen, Pall a™^Li- 
^alen Radxus der Splralwinde 15 an. Bei„ Aufwtrtsbewegen des 
Teleskopar™ a dreht sich die Spiralwinde 15 so, dass die 

TZl^ ri"' " "'""^ """^^S vergrSSernden Radius 

aufgewxckelt werden. Pro Drehwlnkeleinheit der Spiralwinde 15 

deT^iT ^'^"^ ^^^"^-^ Lingenabschnitt 

der ^xten Seale auf gewickelt . Damit einher geht die gleich- 



4224l9-Pausch-an-2 



• •• 

« • « 



• • • 

• •••• 



zeitig abnehmende Druckkraft der Druckfedern 6, so dass das 
entgegengesetzte Drehmoment konstant gehalten wird. 

Zum Bremsen einer Verschiebebewegung des Teleskoparras 2 kann 
5 optional die Permanentmagnetbremse 17 vorgesehen sein, Sie 
ist zweckmalSigerweise so ausgestaltet , dass bei unterbroche- 
nem Stromkreis die Permanentmagnetbremse 17 die Spiralwinde. 
15 bremst. So kann es im Falle eines Stromausf alls nicht zu 
einer unerwiinschten Verschiebebewegung des Teleskoparms 2 
10 koramen. 



Die Spiralwinde 15 kann femer uber die Achse 19 mit einem 
elektromotorischen Antrieb 20, 21, 22 verbiinden sein. Bin 
solcher elektromotorischer Antrieb dient der Unterstutziong 
15 der Verschiebebewegung des Teleskoparms 2 • 

Die zu kotiqpensierende G^wichtskraf t kann durch Verstellen der 
Klemmbacken 23 stufenlos innerhalb eines weiten Bereichs ein- 
gestellt werden. Dadurch ist es moglich, die wirksame Lange 
20 der Druckfedern 6 zu andern. 

In den Fig. 5, 5a und 6 ist eine besonders bevorzugte Ausfuh- 
rung der Fuhrung der Holme 3 gezeigt. Die nachfolgend be- 
schriebene besonders bevorzugte Ausfiihrung der Holme 3 kann 
auch fur sich genommen eine unabhangige Erfindung darstellen. 
Bei der Montage des Teleskoparms 2 tritt in der Praxis das 
Problem auf , dass an der Innenseite der Holme vorgesehene 
Fuhrungsschi enen 25 zum Ausgleich von Fertigungstoleranzen 
der Holme 3 exakt justiert werden mussen. Anderenfalls kommt 
30 es beim Ausziehen des Teleskoparms 2 zum Abheben von auf den 
Fuhrungsschienen 25 laufenden Rollen 24. Urn eine ausreichende 
Vorspannung der Rollen 24 gegen die Flanken der Fuhrungs- 
schienen 25 zu gewahrleisten, sind die Rollen 24 exzentrisch 
befestigt. Sie kdnnen bei der Montage gegen die Fuhrungs- 
35 schienen 25 vorgespannt werden. Nach dem bevorzugten AusfiSih- 
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rungsbeispiel sind In dan Holmen 3 axial verlaufende hinter- 
schn.ttene Nuten 26 vorgesehen. Bei einem hier gezeigten im 
Wesentlichen dreieckigen Profil der Holme 3 verlaufen die Nu- 
ten 26 an der Innenseite der Holme 3 etwa mittig und sind urn 
120 versetzt. m die Nuten 26 werden zur Befestigung der 
Fuhrungsschienen 25 mit einem Gewinde versehene Nutensteine 
(hxer nxcht gezeigt) eingefSdelt. Die Fiihrungsschienen 25 
werden anschlieSend mittels einer Schraube mit den Nutenstei- 
nen verbunden. Zur Montage werden anschlieSend zwei Holme 3 
xnexnander geschoben, wobei die Fuhr^gsschienen 25 jeweils 
noch verschiebbar an der Innenseite dee auiSeren Holms 3 bef e- 
st.gc sxnd. Die Rollen 24 werden gegen die Fuhrungsschienen 
25 xn Anlage gebracht. Sodann wird der innere Holm 3 im aufie- 
ren Holm verfahren. Infolgedessen justieren sich die Fuh- 
rungsschienen 25 selbsttatig. sie mussen anschliefiend ledig- 
Ixch noch fest gezogen werden. 
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Rahmen 


2 


Teleskoparm 
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Holm 
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Laufrolle 
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Fuhrungsrohr 
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Druckfeder 
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Hulse 


8 


Querhaupt 


9 


erste Umlenkrolle 


10 


Quertragelement 


11 


Sell trommel 


12 


erstes Sell 


13 


zweite Umlenkrolle 


14 


Distanzscheibe 


15 


Spiralwinde 


16 


zweites Seil 


17 


Permanentmagnetbremse 


18 


Halt eel ement 


19 


Achse 


20 


Riemenscheibe 


21 


Keilriemen 


22 


Elektromotor 


23 


Klemmbacken 


24 


Rolle 


25 


Fiihrxmgs s chi ene 


26 


Nut 


E 


freies Ende 
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Patentansprnuche 

1 . Deckenstativ zur Aufnahme einer medizintechnischen 

S trail! enquelle , 

5 

mlt elnam aus mehreren ineinander fahrbaren Holmen (3) gebU- 
deten Teleskop (2) , yeoxj. 

10 pensatxon des Gewichts der am freien Ende dea Teleskops (a) 
an^ubrlngenden Strahlenquelle verbunden 1st, 

wobei die Einrlohtung zux Kcmpensatlon umfasst: 
eine^ SelltroMnel (Xl, zum Auf - und Abrollen des ersten Seils 

eine mlt der Selltrompel fll) verbundene Splralwlnde (15) , 
wobei die spiralwinde (15) fiber erste Seil (12) oder ndt- 
^ckfeder (6, verschiebbaren Oleltelement (8) verbunden ist. 



0 



^1 e.„ Radxus der Spiralwinde (15) zunehnender Druck- 

■^-"-'^ieder (6) abni^t. so dass ein das Gewicht 
konpensxerendes Moment unabh&ngig von der deweiligen LSnge 
des Teleskops (2) im Wesentlichen gleich bleibt. 

as, . Anspruoh 1, wcbel die Spiralwinde 

^ c ^ S="tro,nmel (11) angebraoht und mittels des 
zwexten Sells (is) mit dem Oleltelement (8) verbunden 1st. 

les Radir'''"^!'^" ^^'^ ' ""^"^ ^' "^"^^ "^i^ ^"-hme 

aes Radius nicht linear ist. • 
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4. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
wobei die Spiralwinde (15) eine hyperbolische Spiralwinde 
ist . 

5. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspriiche/ 
wobei zwei Druckfedem (6) vorgesehen sind, die auf parallel 
zueinander verlaufenden Fuhrungsrohren (5) angeordnet sind. 

6. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
10 wobei das Gleitelement ein gegen die Kraft der Druckfedern 

(6) auf den Fuhrungsrohren (5) verschiebbares Querhaupt (8) 
ist . 



7. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspriiche/ 

15 wobei das zweite Seil (16) urn eine am Querhaupt (8) ange- 

brachte Rolle (9) gefiihrt, mit seinem einen Ende an einem das 
Teleskop (2) aufnehmenden Rahmen (1) und mit seinem anderen 
Ende beim maximalen Radius der Spiralwinde (15) befestigt 
ist . . * — 



20 



8. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
wobei die Spiralwinde (15) zwischen den beiden Druckfedern 
(6) angebracht ist. 

9. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Ansprdiche, 
wobei zwei erste (12) und zwei zweite Seile (16) vorgesehen 
sind. 



10. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspriiche, 
30 wobei die Spiralwinde (15) mit einer Permanentmagnetbremse 
(17) verbunden ist, derart, dass bei einem Stromausfall die 
Spiralwinde (15) gebremst wird. 
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11. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
wobei die Spiralwinde (15) mit einen elektromotorischen An- 
trieb (2 0, 21, 22) verbunden ist, 

12. Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
wobei eine Vorrichtung (23) zur Einstellung einer auf das 
Gleitelement (8) wirkenden Vorspannung der Druckfeder/n (6) 
vorgesehen ist. 

13 • Deckenstativ nach einem der vorhergehenden Anspruche, 
wobei eine Vorrichtxjing zur stufenlose Einstellung der Feder- 
rate vorgesehen ist, die vorzugsweise als eine die Druckfeder 
(6) gegen das Fuhrungsrohr (5) verspannende Klemmmanschette 
(23) ist. 

14. Deckenstativ nach einem- der vorhergehenden Anspruche, 
wobei an einer Innenseite mindestens eines der . Holme. (3) meh- 
rere axial verlaufende hinterschnittene Nut en (26) vorgesehen 
sind, und im Wesentlichen stegformig ausgebildete Fuhrungsr- 
schienen (25) mittels einer Schraubverbindung mit in den. Nu- 
ten (26) aufgenommenen Nutensteinen befestigt sind. 
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Zusammenf assung 

Die Erfindung betrifft ein Deckenstativ zur Aufnahme einer 
medizintechnischen Strahlenquelle mit einem aus mehreren in- 
exnander fahrbaren Rohren (3) gebildeten Teleskop (2) das 
uber ein.erstes Seil (12) mit einer Einrichtung zur Kompensa- 
txon des Gewichts der am freien Ende (E) des Teleskops (2) 
anzubringenden Strahlenquelle verbunden ist, wobei die Ein- 
richtimg zur Kompensation umfasst: 

eine Seiltrommel (11) zum Auf- und Abrollen des ersten Seils 
(12), 



eine fest mit der Seiltrommel (11) verbundene Spiralwinde 
( 15 ) g 

wobei die spiralwinde (15) uber das erste Seil (12) oder mit- 
tels eines zweiten Seils (l6) mit einem gegen die Kraft einer 
Druckfeder (6) verschiebb^ren Gleitelement (8) verbunden ist 
und wobei ein Radius der Spiralwinde (15) mit zunehmender 
Druckkraft der Druckfeder (6) abnimmt, so dass ein das Ge- 
wxcht kompensierendes Moment unabhangig von der jeweiligen 
Lange des Teleskops (2) im Wesentlichen gleich bleibt. 



Fig. 1 
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